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1. Przeznaczenie

Separator sygnatéw pomiarowyEISDC-xx-xx0realizuje oddzielenie galwaniczne oraz
przetwarzanie wégiowego sygnatu DC. Sygnaly wejowe i wygciowe jakie element
moze przyjmowa i wydawa& sa wyszczegolnione w punkcie 7. niniejszej DTR. Elaime
wymaga zewetrznego zasilania nagiiem statym 24V £2V. Sygnaly waiowe i
wyjsciowe & oddzielone galwanicznie rowiied napgcia zasilania.

2. Dane techniczne

2.1. Sygnaly wej sciowe

* rodzaj sygnatdw i sposob ich specyfikacii wg.. pktniniejszej DTR
* rezystancja wégiowa dla sygnatdw nagiowych > 100K
» spadek nagtia na wejciu dla sygnatow pdowych <1.4V
e dopuszczalna warké przekroczenia sygnatu veej 50% rozpgtosci zakresu
* dopuszczalna amplituda sktadowej przemiennej 50 Hz
w sygnale wégiowym < 1% zakresu zmian sygnatu

2.2. Sygnaly wyj sciowe

* rodzaj sygnatu i sposob jego specyfikaciji wd. pkniniejszej DTR.
* rezystancja obgrenia dla sygnatow pdowych <500
* rezystancja obatenia dla sygnatow naggiowych >2kQ

» zawartd¢ sktadowej zmiennej o egtotliwosci <100H <0.5% rozgtosci zakresu

2.3. Zasilanie

*  napkcie state 24V 2V
e pobdr padu z zasilacza 24V <70 mA
* amplituda sktadowej zmiennej ogstotliwosci
< 100 Hz w napgiu zasilagcym <2Vpp
"MikroB S.A. Zaktad Elementéw i Systemdw Automatyki Przemystowej ESDC-xx-xx0
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2.4. Parametry metrologiczne

e blad podstawowy 0.5% lub 0.2% wg. Zaméw.
 blad dodatkowy od zmiany temperatury otoczen&0.2% /10C
( nominalna temperatura otoczenigd@Q

e blad dodatkowy od zmiany rezystancji ab@nia <20.2%
( nominalna wart& rezystancji obaezenia:
" dla wyjscia padowego 250
" dla wyjscia naptciowego 50K )
e biad dodatkowy od zmiany nagia zasilania <0.1%

( nominalne nagcie zasilania 24V )

e  blad dodatkowy od wplywu nagtia oddzielenia galw. < 0.5%
(w warunkach nominalnych brak napia
oddzielenia galwanicznego )

e blad dodatkowy od wptywu drga < 0.05%
(w warunkach nominalnych brak drga

»  blad dodatkowy od wptywu zevetrznych pél magn. < 0.05%
(w warunkach nominalnych brak zegtrznych pol

magnetycznych)
* rezystancja izolaciji
" pomidzy wefciem a wygciem > 20 M2
" pomidzy wefciem a zasilaniem > 20
" pomidzy wyjsciem a zasilaniem > 20
* wytrzymalta¢ elektryczna izolacji
" pomidzy wefciem a wygciem >1.5kV
" pomidzy wefciem a zasilaniem >1.5kV
" pomidzy wyjsciem a zasilaniem >1.5kV
2.5. Gabaryty

Element jest umieszczony w obudowie przeileowej typu KS-10 i dostarczany wraz z
11-stykowym gniazdem, ktére jest przeznaczone dotano na typowych listwach
montazowych typu TS-35 o szerokd 35 mm. Obudowa posiada mechanichlokad:,
zabezpieczafa przed wypadrciem z gniazda. Wygt i wymiary elementu w
obudowie oraz wygh, wymiary i rozmieszczenie zaciskow w gideie przedstawia
rys. 1

ESDC-xx-xx0 Zaktad Elementéw i Systeméw Automatyki Przemystowej ( MikroB S
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Rys. nr 1 Gabaryty zewnetr zne przetwor nika ESDC-xx-xx0

2.6. Normalne warunki u zytkowania

* temperatura otoczenia +50C

* wilgotnos¢ wzgkdna 30- 80 %

* cisnienie atmosferyczne 1013 +33hPa

* pole magnetyczne state i zmienne 50 Hz 4D0 A/m

» wibracje do 3g w zakresiez500 Hz

* brak udaréw i wstesow
* zapylenie minimalne
e pozycja pracy dowolna

2.7. Warunki przechowywania i transportu

 Elementy nalgy przechowywa& w opakowaniu transportowym w pomieszczeniu
zamkngtym, wolnym od czynnikdbw wywotagych korozje, w temperaturze {0°C
i wilgotnosci nie przekraczagej 80% .

* Przewoz elementéw opakowanych powinien odl#ywa czystymi, suchymi i krytymi
srodkami transportu, zabezpieczonymi przed przemgkanopaddéw atmosferycznych do
wnetrza i przekroczeniem granicznych temperatur~B8°C.

oB SA Zaktad Elementéw i Systemdw Automatyki Przemystowej ESDC-xx-xx0
/ - 5 -



3. Opis budowy i dziatania

Schemat blokowy elementu ESDC-xx-xx0 i sposob jegghczenia przedstawia rys. 2.

re I>H/H> o
]
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] © c\D

Rys. nr 2 Schemat blokowy przetwor nika ESDC-xx-xx0

Element skfada siz przetwornicy, wytwarzagej z napicia 24V dwa separowane nagia
do zasilania obwoddéw wa&jiowego i wygciowego. Obwod wégiowy wzmacnia sygnaty
wejsciowe i steruje obwodem optoseparatora. Obwod schgjvy wzmachia sygnat
z optoseparatora i zamienia sygnat nejwy na padowy (o ile sygnat wyciowy jest
pradowy). Element posiada dwa potencjometry regulacyjn
P1 - do ustalenia dolnego zakresu sygnat$oiggvego P2 - do ustalenia gérnego
zakresu sygnatu wigiowego Obwdd drukowany z elementami umieszczosy ye
obudowie przekanikowej typu KS-10. Element w obudowie umieszczgst w 11-
stykowym gniedzie, w ktorym znajduj sie zaciski do podiczenia sygnatdw
wejsciowych, wygciowych i zasilania.
Element zbudowany jest z pokonych ptytek separatora (ES-11) i dzielnikasaiepvego (EA-
11). Schematy ideowe, wykazy elementow oraz rozosie elementdéw na plytce zawage s
w rozdziale 10 — Zakzniki.

4. Podtaczenie sygnatow i zasilania do zaciskow
elementu

Podhkczenie sygnatdw wegiowych, wygciowych i zasilania do elementu przedstawia
rys. nr 2.

ESDC-xx-xx0 Zaktad Elementéw i Systeméw Automatyki Przemystowej ( MikroB S
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5. Warunki eksploatacji

Przetwornik eksploatowany zgodnie z przeznaczemiem warunkach okrdonych w
pkt. 2.6 niniejszej DTR nie wymagadnych czynnci konserwacyjnych. Zalecagsiaz
na 2 lata sprawdzenie i wyregulowanie przetworrokaz usurjcie z jego obudowy
kurzu.

6. Warunki gwarancji

Gwarancji na sprawne dziatanie elementu sepaegp ESDC-xx-xx0 udziela ¢si
kazdorazowo na okres podawany w karcie gwarancyjndj\warunkiem eksploataciji
elementu zgodnie z przeznaczeniem i w warunkackslokgch w pkt. 2.6 niniejszej
DTR. Okres gwarancji liczy siod daty zbytu wyrobu przez producenta.

7. Sposb6b zamawiania

ESDC-X X-X X X

Sygnat wej sciowy

DC:

- 4+ 20 mA
0+20 mA
0+ 5mA
0+10 V
0+ 5 V
+ 5 V

©CoOoO~NOUhWNEO
T T T T S T T B

+ 20 mA
inny (wg uzgodnien)

Sygnat wyj sciowy
DC:

- 4 +20 mA
0+ 20 mA
0+ 5mA
0+10 V
0+ 5 V

O©CoOoO~NOOUODWNEO
T T T T

inny (wg uzgodnien)

L

Typ obudowy:
0- przekaznikowa
1- MIKRO

Temperatura pracy:
0- 0+50°C
9- inny (wg uzgodnien)

Btad podstawowy:
0- 0,5%
1- 0,2%

/ e
. MikroB 7
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Instrukcja strojenia separatora ESDC

8.1. Czynno sci wst epne

I Zapozné sk ze schematem ideowym i monbavym

Il Sprawdz¢ poprawnéé montau zgodnie z dokumentacj

0 Dokonat wizualnej oceny elementu pod wadgm jakdci lutowania zwracag
szczegola uwag; na lutowanie wyprowadadransformatora TR.

v Zbudowa w zaleznosci od wersji odpowiedni uktad pomiarowy

\% Przed przysipieniem do strojenia wygrzalementy przez ok. (280)min.

8.2. Strojenie wia sciwe

I Dobr& dzielnik we R, R, R; na ptytce EA 11 tak, aby wchagy sygnat w
uktad U wynosit odpowiednio dla min i max<Q)
(patrz tab.1)

I Wartaosci rezystorow R, R,, dobr& tak, aby spadek nagia mierzony na
zaciskach Zwynosit: dla min (1,31,8)

dla min (3,33,9)
(patrz tab.1)

Il Wi a¢ dekady oporowe na zaciski:Zlobieragc przemiennie dot-gora itd.
wartaci P}, R,,, R, (-dot zakresu), P R,,, R,,(-gora zakresu) uzyskaadanie
sygnatu wy.

\Y] Wartosci rezystorow wymienionych w punkcie 1l dolsrdlasrodkowego
potazenia suwakow B P,, z& wartdci potencjometrow winny zapewni 0%
regulacji dotu i gory

Vv Koncowa kontrok wykona zgodnie z punktem 2.4.

Informacje o wykonaniach niestandardowych

9.1. Adaptacja elementu ESDC na wy zszy zakres pr gdowy

Tranzystory J, T;wymieni na BD140, BD 139
Rezystor R, 27 Q wymieni na 10Q

Rezystor R 49.9Q wymienk na 20Q

Rezystor R 1kQ wymieni na 49.9Q

W przypadku 1 wy=50mA wymiehcewle na 232 zw

ok wpdPRE

Dla 1 wy=35mA nominalna wargé OBC=15@, max=30@
Dla 1 wy=50mA nominalna wargé OBC=10@, max=20@

9.2. ESDC z wy napi eciowym

-8-

1. Wilutowa Ug
2. Rezystor §,R;,=10 kQ
3. ReRo7Rog=2,05 K2 UWAGA! Dla ,wy+” R,6,R,5=2,05 K2
4. R zwora
5. Zwory 4,Z,,Z;w potazeniu ,1-2”
ESDC-xx-xx0 Zaktad Elementow i Systemow Automatyki Przemystowej



10. Zalaczniki

10.1. Schemat ideowy ptytki ES-11

kroB SA Zaktad Elementéw i Systemdw Automatyki Przemystowej ESDC-xx-xx0
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10.2. Rozmieszczenie elementéw na piytce ES-11

P
ESDC-xx-xx0 Zakfad Elementéw i Systeméw Automatyki Przemystowej @i S
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10.3. Schemat ideowy plytki EA-11

10.4. Rozmieszczenie elementéw na plytce EA-11

kroB SA Zaktad Elementéw i Systemdw Automatyki Przemystowej ESDC-xx-xx0
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10.5. Wykaz elementow piytki ES-11

Lp. llos¢ |[Typ Oznaczenie na schemacie | Warto$é
1 2 BC307 T4 T5
2 2 D-Z04W D9 D8 7,5V
3 1 D-Z04W D11 51V
4 10 R-025W R8 R10 R21 R22 R24 R25 R26
R27 R29 R32
5 1 R-025W R9 2,2K
6 1 R-025W R11 430
7 1 R-025W R23 4,7K
8 2 R-025W R30 R31 10K
9 1 R-025W R12 27
10 2 R-025W R15 R3 1K
11 1 R-025W R13 49,9
12 4 R-025W R7 R6 R19 R18 39
13 2 R-025W R1 R2 220k
14 4 OPO7 Ul U3 U5 U2
15 6 K-C5 CB4 CB5 CB11 CB10 CB7 CB&00nF
16 2 K-C5 C2C4 100pF
17 1 K-C5 C3 220nF
18 2 K-C5 C5 C6 1,5nF
19 3 BD139 T3T1T2
20 2 TL431 D10 D20 TL431
21 1 R-CEWKA RL28 7x7_305
22 1 IL300 U4
23 1 KROS-2 Z5
24 2 R-POT19 P2 P1 *
25 6 KROS-3 Z727262722737471
26 1 D-1N4007 D1
27 2 D-Z1W D13 D12 12V
28 1 D-Z1W D2 22V
29 1 BC237 T6
30 3 CEWKA-3 TR1 TR2 TR3
31 8 D-BA159 D5 D6 D4 D7 D14 D15 D16 D17
32 1 K-E25 CB1 47uF/50V
33 2 K-E25 CB8 CB9 47uF/25V
34 2 K-E25 CB2 CB3 22uF/16
35 1 L10W L1
36 1 R-HYRA4XP R14 4*100k
10.6. Wykaz elementow ptytki EA-11
Lp. llos¢ |Typ Oznaczenie na schemacie | Wartosé
ESDC-xx-xx0 Zaktad Elementéw i Systemow Automatyki Przemystowej
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10.7. Schemat pomiarowy separatora dla wers;ji I/l

24V

RWi=50W
2000 450Q
lwe %

_ _ RW2=50Q
4 2

10.8. Schemat pomiarowy dla wersji U/U

24V [

9 3
o tg+ - 10 .
Nap.
Ro>2kQ)
RCY ]
o " 4 2 ‘ o
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10.9. Tabela Wykona n ESDC

ZAKRES U4 R4 Rs Rs R1o

4+20 mA LOC 10Q 49,90 75k 16k

0+5 mA LOC 10Q 2000 75k 16k

5V LOC 100kQ 20kQ 61,2k 30k Brak C3V6

010V LOC 100k 10k 75k 9,53k

0+300 V LOC | 2x 150k 1k 40,2k+16k 19,6k

01V LOC 61,2k 19,6k | Wykortana
ptytce ET11

05V LOC 100k 20k 75k 1k

012V LOC 100k 15,4k 85,6k 24,9k

0+60 mV LOC - - 61,2k 1k Wykonana
ET11

+5mA LOC 10Q 2000 30,1k 31,2k | Usuxt C3V6

0+400 V LOC | 2x 200k 2k

0+10 mA LOC 10Q 100Q 75k 16k

+10V LOC 100k 15,4k 22,1k 30,1k

-1+4 mA LOC 10Q 261Q 40,2k 18k

075V LOC 100kQ 15,4k 49,9k 8450

0+24V LOC 100k 5,11k 75kQ 19,7KQ

0+220V LOC | 200k+20k 1k 75kQ 15,4k

0+200V LOC | 200k+49,9k 1k 85,6k 24,9k

-60-60 mVv | LOC - - 33,2k 1,62k

0+30V LOC 100k 4,7k 61,2k 18k

0+40V LOC 100k 6,28k 75k 13,7k

0+1 mA LOC 10Q 1k 61,2k 14,3k

4+20 mA LOC 10Q 49,10 100k 14,3k | R1k

0+4mA P2-1k
Patrz nasjpna
strona

0+10 mV LOC - - 75k 200QQ | Wykon& na
ET11
Rwc-10kQ

0+60 mV CNR - - 100k+33k 2,15k | Wykokana
ET11

ESDC-xx-xx0 Zaktad Elementéw i Systeméw Automatyki Przemystowej  MikroB S
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10.10.Wykaz aparatury kontrolno-pomiarowej

L.P. NAZWA | TYP PRZYRZ ADU ILO SC
POMIAROWEGO [SZT]
1. Zrodio sygnatéw ADZ-201 1
2. Multimetr V543 2
3. Rezystor wzorcowy RP T-310 2
4, Multimetr V560 1
5. Zasilacz regulowany MS-821 1

/V e
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